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|| Europe - Southamerica 1026/32 - 1424/32
3x220V-50 Hz 3%x220/260V - 60HZ 3x380V-50 HZ |3x400/440V-50 Hz
| — e - S— ———m SR S ‘ B
ITtem KW A KW A KW A KW A
- i — e N - I e ]
M1d 4 15 4 16 4 8,7 4 8,3
M1D 5,5 20 5,5 20 5,5 11,6 5,5 10,7
M1C 5,5 20, 8 5,5 21 5,5 12 5,5 11 |
M1d 7,5 27 7,5 28 7,5 15,6 7,5 14,5
M2 2,2 9,9 2,2 9,3 2,2 5,7 2,2 5,5
M3 0,045 0,47 0,045 0,52 0,06 0,27 0,06 0,27
M3l | 1,1 4,15 1,1 2,55 1,1 2,55
M4 0,37 2,3 0,37 2,3 0,37 1,3 0,37 1,25
M54 | 0,12 0,78 0,12 0,45 0,19 0,61
M6 3 0,55 2,8 0,55 1,6 0,55 1,7
M64 0,75 3,3 0,75 | 3,18- | 0,75 1,9 0,75 1,84-
2,95 | 1,72
—t — e — L ——
F1a 13 - 18 A 13 - 18 A | 7 - 10 A 7 - 10 A
F1b 18 - 25 A 18 - 25 A 10 - 13 A 10 - 13 A
F1C 18 - 25 A 18 = 25 A 10 - 13 A 10 - 13 A
F1d 23 - 32 A 23 - 32 A 13 - 18 A 13 - 18 A
F2 7 - 10 A 7 - 10 A 4 -~ 6 A 4 - 6 A
F3 0,4 - 0,63 A 0,4 - 0,63 A 0,25 - 0,4 A 0,25 - 0,4 A
F3] 4 - 6 A 2,5 - 4 A 2,5 - 4 A |
F4 | 1,6 - 2,5 A 1,6 - 2,5 A 1 - 1,6 A 1 - 1,6 A
F52 2,5 - 4 A 2,5 - 4 A 2,5 - 4 A 2,5 - 4 A
F63 0,63 - 1 A 0,4 - 0,63 A 0,4 - 0,63 A
F64 2,5 - 4 A 2,5 - 4 A 1,6 - 2,5 A 1,6 - 2,5 A
F8> 4 A 4 A 4 A 4 A
F9b 1 A 1 A 1 A 1 A
— SR— e o — —
Cons. fa: 33 A Db: 38 A fa: 34 A b: 38 A |a: 19 A b: 22 A {a: 18 A b: 21 A
-1,2,3|c: 39 A d: 45 A |c: 39 A d: 46 A |c: 22 A d: 26 A |c: 21 A d: 25 A
—_— — - — — _— e}
Max.
fuse 50 A 50 A 50 A 50 A
— —
a+ b : 1026/32 |
c +d : 1424/32
1: Cyklon ~ 5: Control Voltages |
2: Cosema DMP50 or B 6: SMPS

| 3: Dust Collector
l 4: Aqua Collector
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””l PLACERING AF KORT OG KABLER | System: PPC 9001
PLACING OF BOARDS AND CABLES Section: 3.2.2
UENCINET | PLAZIERUNG VON KARTEN UND KABEL Diagr.: 1189548
KOBENHAVN-DANMARK POSITIONNEMENT CARTES ET CABLES Dato : 89 11 30
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3.2.4.1

FEJLFINDING | System: PPC 9001
TROUBLE SHOOTING Section: 3.2.4.1
FEHLERSUCHEN Diagr.: 1189548
RECHERCHE DES DERANGEMENTS I_—Emto : 89 11 30

FEJLFINDING

For at kontrollere, at CPU systemet fungerer, er der anbragt
nogle lysdioder pa forkanten af de respektive kort.
(Se afsnit 3.2.2).

CBC136 (pos. 1): Gron lysdiode @verst indikerer, at der
er kommunikation mellem kortene.
Hvis den slukker, stopper CPU systemet.
Resetknap nederst vil ved aktivering

genstarte CPU systemet.

CPU16N (pos. 2 og 4): Gren lysdiode overst indikerer, at der
er kommunikation mellem kortene.
Hvis den slukker stopper CPU systemet.
Genstart systemet ved at pavirke
resetknap pa CBCI136.,

Vigtigt:

Det er meget vigtigt, at SW 1+2 pa CPU
kortet star korrekt.

(Se afsnit 3.2.3).

IOBO2G (pos. 3): Gren lysdiode.
Hvis den slukker, stopper CPU systemet.,

Genstart systemet ved hjalp af resetknap
pa CBC136.
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3.2.4.2

FEJLFINDING System: PPC 9001

TROUBLE SHOOTING Section: 3.2.4.2
FEHLERSUCHEN Diagr.: 1189548
RECHERCHE DES DERANGEMENTS Date : 89 11 30

TROUBLE SHOOTING

A number of light emitting diodes is placed on the front edge

Oof the cards. These diodes are used to check that the
CPU-system functions (See section 3.2.2).

CBC136 (pos. 1): The green LED at the top indicates that
there is communication between the

cards. If it goes out, then the CPU
system will stop.

Actlivation of the reset button at the
bottom will restart the CPU-system.

CPU16N (pos. 2 and 4): The green LED at the top indicates that

there is communication between the

cards. If it goes out, then the CPU
system will stop.

Activation of the reset button on the
CBC136 will restart the CPU~-system.

Important:

It is very important that SW 1+2 on the
CPU card is positioned correctly.
(Se section 3.2.3).

IOB02G (pos. 3): Green LED.

If it goes out, then the CPU-system will
stop.

Activation of the reset button on the

CBC136 card will restart the system,
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FEJLFINDING |  System: PPC 9001

TROUBLE SHOOTING Abschn.: 3.2.4.3
FEHLERSUCHEN Diagr.: 1189548
RECHERCHE DES DERANGEMENTS Date : 89 11 30

FEHLERSUCHEN

Auf der Vorderkante der Karten sind einige Lichtdioden

angebracht, um zu kontrollieren, dass das CPU-System fungiert.
(Siehe Abschnitt 3.2.2).

CBC136 (Pos. 1): Die grune Lichtdiode oben indikiert,
dass es Kommunikation zwischen den
Karten gibt.
Die Lichtdiode erlischt, falls das
CPU~-System stoppt.
Aktivierung der Ruckstelltaste unten,

startet wieder das CPU-System.

CPU16N (Pos. 2 und 4): Die grune Lichtdiode oben indikiert,
dass es Xommunikation zwischen den
Karten gibt.
Die Lichtdiode erlischt, falls das
CPU~-System stoppt.

Aktivierung der Ruckstelltaste auf der

CBC136 Karte startet wieder das System.

Wichtig:
Es 1st sehr wichtig, dass SW 1+2 auf der

CPU-Karte korrekt eingestellt sind.
(Siehe Abschnitt 3.2.3).

TIOB02G (Pos. 3): Grune Lichtdiode.
Falls sie erlischt, wird das CPU-System

stoppen.
Aktivierung von der Ruckstelltaste auf

der CBC136 Karte wird das System wieder

starten.




FEJLFINDING Systeme: PPC 9001
”ﬂl TROUBLE SHOOTING Partie : 3.2.4.4
FEHLERSUCHEN Diagr.: 1189548

\ _automatic \ RECHERCHE DES DERANGEMENTS Date : 89 11 30

KOBENHAVN-DANMARK

| v |

3.2.4.4 RECHERCHE DES DERANGEMENTS

| Diverses diodes luminéscentes sont prévues pour le contrdle du
fonctionnement du systeme CPU. Ces diodes sont placées sur

1'aréte de devant des cartes (voir partie 3.2.2).

CBC136 (pos. 1): La diode verte en haut indique qu'il
exliste une communication entre les
cartes.

Si la diode s'éteint, le systeme CPU
s'arrétera. Activation du bouton de ré-

tablissement en bas démarrera le systeéme

-

CPU a nouveau.

CPU16N (pos. 2 and 4): La diode verte en haut indique qu'il
existe une communication entre les
cartes.

Si1 la diode s'éteint, le systeme CPU
s'arretera. Activation du bouton de
réetablissement sur la carte CBC136

démarrera le systéme CPU & nouveau.

Rappel:

Il est tres important que les SW 1+2 sur
la carte CPU sont commutés correctement.
(Voir partie 3.2.3).

IOB02G (pos. 3): Diode luminescente verte
S1 la diode s'éteint, le systéme CPU

s'arretera.
Activation du bouton de rétablissement

sur la carte CBC136 démarrera le sy-

steme a nouveau.
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PLACERING AF KORT System: PPC 9001
PLACEMENT OF CARDS Section: 3.3.2
PLAZIERUNG VON KARTEN Diagr.: 1189548
POSITIONNEMENT DES CARTES Dato : 89 11 30
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DI17-32

DIA1-16

poAal1-12 DO13-24 DO13-18

DO25-36

LED's IDENTIFIKATION AF 1I/0
LED's IDENTIFICATION OF 1I/0
LED's IDENTIFIKATION VON E/A
IDENTIFICATION LED DES E/S

A

System:
Section:
Diagr.:

Dato

PPC 9001
3.3.3

1189548
89 11 30
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’””‘ IDENTIFIKATION AF INPUT/OUTPUT | System: PPC 9001
IDENTIFICATION OF INPUT/OUTPUT Section: 3.3.4.1
WENCGERTE IDENTIFIKATION VON EING./AUSG. Diagr.: 1189548
KGBENHAVN-DANMARK IDENTIFICATION DES ENTR/SORT Dato : 89 11 30
DIGITALE OUTPUT DIGITALE INPUT
DO1T (K1) Slibemotor DI1T (Klon) Slibemotor
| DO2Z2 (K2) Hydraul ikpumpe DI2 (K2on) Hydraul ikpumpe
DO3 (K3) Ko levandspumpe DI3 (K3on) K@ levandspumpe
DO4 (K4A) Vertikal ilgang ned DI4 (Ké6on) Stevsuger
DO5 (K4B) Vertikal ilgang op DIS5 (MGO) Magnetplan
DO6 (Ko) Stovsuger DI6 (24VACon) 24 VAC
DO7 (V7) Afretter kelevandsventil DI7 (NSoff) Nedstop
DO8 (VO01) Aflastningsventil DI8 (24VDCon) 24 vDC
DO9 (V5) Aflastningsventil, tverbev. DI9 (24VKon) 24 VK
DO10 - Option DIT0 (RLOV) SMSO1
DO11 - Option DIT1 (RLOA) SMS02
DO12 - Option DIT2 (DN) Vertikal ilgang ned
DI1T3 (PTBH) Piltaster heojre
DI1T4 (PTST) Piltast tilbage
DO13 (VO3A) Bord mod hejre DI15 (PTSF) Piltast frem
DO14 (VO3B) Bord mod venstre DI16 (PTBV) Piltast venstre
DO15 (V02) Bord start
DO16 (V3A) Slaede tilbage
DO17 (V3B) Slade frem DI1T7 (BHon) Bord hejre
DO18 (V2) Slaede start DIT8 (BVon) Bord venstre
DIT9 (BPon) Bord parkering
DI20 (SFon) Slaede fremme
PO19 (V4A) Slade ilgang DIZ21 (STon) Slade tilbage
DO20 (V4B) Slade kontinuerlig DI22 (SPon) Slade parkering
DO21 (Vb6) Afretter frem (fremme) DI23 (AFon) Afretter fremme
DO22 (R/M1) Reset M1 omdrejningstazller DI24 (ATon) Afretter tilbage
DO23 (P/VE) Preset vertikalencoder DI25 (VToff Vertikal top
DO24 (P/TE) Preset tvarbevagelsesencoder DI26 (MBoff Manuel bord
DI27 (HPoff Hydraulisk bordlas
DIZ28 (ASoff Afretter sparre
DOZ25 (ERL) Enable SMS01-02 DI29 (MSoff Manuel slade
DO26 (CLKV) Clock vertikal DI30 (SLoff Slade 1las
DO27 (U/DV) Up/down vertikal DI31 (VBoff Vertikal bund
DO28 (ILGV) Ilgang vertikal DI32 - Option
DO29 (CLKA) Clock afretter
DO30 (U/DA) Up/down afretter
DO31 (P/HE) Preset handhjulsencoder
DO32 (MGA) Magnetolan afmagnetisering
DO33 (MGT1) Magnetplan tilspending
DO34 (MGT2) Magnetplan tilspending
DO35 (MGT3) Magnetplan tilspending
DO36 (MGT4) Magnetplan tilspanding



IDENTIFIKATION AF INPUT/OUTPUT System: PPC 9001

| IDENTIFICATION OF INPUT/OUTPUT Section: 3.3.4.2
IDENTIFIKATION VON EING./AUSG. Diagr.: 1189548

o utomatic IDENTIFICATION DES ENTR/SORT Date : 89 11 30

KOBENHAVN-DANMARK

DIGITAL OUTPUTS DIGITAL INPUTS
DO1 (K1) Grinding Wheel DIT (Klon) Grinding Wheel
DO2 (K2) Hydraulic Pump DI2Z (K2on) Hydraulic pump
DO3 (K3) Coolant Pump DI3 (K3on) Coolant Pump
DO4 (K4A) Grinding Wheel down DI4 (K6on) Dust Collector
DO5> (K4B) Grinding Wheel up DI5 (MGO) Magnetic Chuck
DO6 (K6) Dust Collector DI6 (24VACon) 24 VAC
DO7 (V7) Dresser Cooling Water Valve DI7 (NSof £) Emergency
DO8 (V01) Relief Valve DI8 (24VDCon) 24 vDC
DO9 (V5) Relief Valve, Cross Movemn. DI9 (24VKon) 24 VK
DO10 - Option DIT0 (RLOV) SMSO1
DO11 - Option DI1T1 (RLOA) SMS02
DO12 - Option DIT2 (DN) Grinding Wheel down
DI13 (PTBH) Arrow Buttons right
DI1T4 (PTST) Arrow Buttons backw
DO13 (VO3A) Table to the right DI1S (PTSF) Arrow Buttons forw
DO14 (VO3B) Table to the left DITe (PTBV) Arrow Buttons left
DO15 (V02) Table Start
DO16 (V3A) Cross Movement Backwards
DO17 (V3B) Cross Movement Forwards DI1T7 (BHon) Table Right
DO18 (V2) Cross Movement Start DI18 (BVon) Table Left
DIT9 (BPon) Table Parking
DI20 (SFon) Cross Movem. Forw.
DO19 (Vv4Aa) Saddle Rapid Feed DIZ21 (STon) Cross Movem. Backw.
DO20 (V4B) Saddle Continuous DIZ22 (SPon) Cross Movem. Park.
DO21 (V6) Dresser forward DI23 (AFon) Dresser Forwards
DO22 (R/M1) Reset M1 Revolution Counter DI24 (ATon) - Dresser Backwards
DO23 (P/VE) Preset Vertical Encoder DI25 (VToff) Vertical Top
DO24 (P/TE) Preset Cross Movem. Encoder DI26 (MBoff) Manual Table
DI27 (HPoff) Hydr. Table Lock
DIZ28 (ASoff) Dresser Blocking
DO25 (ERL) Enable 3SMSQ1-02 DIZ9 (MSoff) Manual Saddle
DO26 (CLKV) Clock Vertical DI30 (SLoff) Saddle Lock
DO27 (U/DV) Up/down Vertical DI31 (VBoOff) Vertical Bottom
DO28 (ILGV) Rapid Vertical Feed DI32 - Option
DO29 (CLKA) Clock Dresser
DO30 (U/DA) Up/down Dresser
DO31 (P/HE) Preset Hand Wheel Encoder
DO32 (MGA) Demagnetizing Chuck
DO33 (MGT1) Holding Power, Magnetic Chuck
DO34 (MGT2) Holding Power, Magnetic Chuck
DO35 (MGT3) Holding Power, Magnetic Chuck
DO36 (MGT4) Holding Power, Magnetic Chuck



IDENTIFIKATION AF INPUT/OUTPUT | System: PPC 9001
’””‘ IDENTIFICATION OF INPUT/OUTPUT Abschn.: 3.3.4.3
IDENTIFIKATION VON EING./AUSG. Diagr.: 1189548
\ __automatic \ IDENTIFICATION DES ENTR/SORT Datum : 89 11 30
KOBENHAVN-DANMARK
DIGITALE AUSGANGE DIGITALE EINGANGE
DO1 (K1) Schleifspindelmotor DIT (Klon) Schleifspindelmotor
DO2 (K2) Hydraul ikpumpe DIZ2 (K2o0n) Hydraul ikpumpe
DO3 (K3) Kuhlmittelpumpe DI3 (K3on) Kihlmittelpumpe
DO4 (K4A) Schlelfspindelmotor unten DI4 (Ké6on) Absauger
DO5 (K4B) Schleifspindelmotor oben DI> (MGO) Magnetspannplatte
DO6 (K6) Absauger DI6 (24VACon) 24 VAC
DO7 (V7) Abrichter Kihlmittelventil DI7 (NSoff) Notstopp
DO8 (V01) Entlastungsventil DI8 (24VDCon) 24 VDC
DO9 (V5) Entlastungsventil, Querbew. DI9 (24VKon) 24 VK
DO10 - Option DIT0 (RLOV) SMSO01
DO11 - Option DI1T1 (RLOA) SMS02
DO12 -~ Option DI1T2 (DN) Vertik. Eilg. unten
DI13 (PTBH) Pfeiltasten rechts
DI1T4 (PTST) Pfeiltasten zurickw
DO13 (VO3A) Tisch nach rechts DI15 (PTSF) Pfeiltasten vorw.
DO14 (VO3B) Tisch nach links DI1T6 (PTBV) Pfeiltasten links
DO15 (V02) Tisch Start
DO16 (V3A) Querbewegung zurick
DO17 (V3B) Querbewegung vorwarts DI17 (BHon) Tisch rechts
DO18 (V2) Querbewegung Start DI18 (BVon) Tisch links
DIT9 (BPon) Tisch Parkierung
DI20 (SFon) Querbeweg. vorne
DO19 (V4A) Querbewegung Eilgang DI21 (STon) Querbeweg. zurlick
DO20 (V4B) Querbewegung kontinuierlich DIZ22 (SPon) Querbeweg. Parkier.
DO21 (V6) Abrichter vorwarts DI23 (AFon) Abrichter vorne
DO22 (R/M1) Ruckstell. M1 Umlaufzihler DI24 (ATon) Abrichter zurick
DO23 (P/VE) Ruckstell. Vertik. Pulsgeber DI25 (VToff) Vertikaler Oben
DO24 (P/TE) Ruckstell. Querbew. Pulsgeber DI26 (MBoff) Manueller Tisch
DI27 (HPoff) Hydr. Tisch Schloss
DI28 (ASoff) Abrichter Blockier.
DO25 (ERL) Enable SMS01-02 DIZ29 (MSoff) Manueller Querbew.
DO26 (CLKV) Clock vertikal DI30 (SLoff) Querbeweg. Schloss
DO27 (U/DV) Oben/unten vertikal DI31 (VBoff) Vertikaler Unten
DO28 (ILGV) Vertikaler Eilgang DI32 ~ Option
DO29 (CLKA) Clock Abrichter
DO30 (U/DA) Oben/unten Abrichter
DO31 (P/HE) RuUckstell. Handrad Pulsgeber
DO32 (MGA) Magnetspannplatte, Entmagnetisierung
DO33 (MGT1) Haftkraft, Magnetspannplatte
DO34 (MGT2) Haftkraft, Magnetspannplatte
DO35> (MGT3) Haftkraft, Magnetspannplatte
DO36 (MGT4) Haftkraft, Magnetspannplatte



IDENTIFIKATION AF INPUT/OUTPUT Systeme: PPC 9001

SUHL

IDENTIFICATION OF INPUT/OUTPUT Partie: 3.3.4.4
IDENTIFIKATION VON EING./AUSG. Diagr.: 1189548
| automatic IDENTIFICATION DES ENTR/SORT Date : 89 11 30

KOBENHAVN-DANMARK

SORTIES DIGITALES

ENTREES DIGITALES

DOT (K1) Moteur porte-meule DIT (Klon) Moteur porte-meuel

DO2 (K2) Pompe hydraulique DI2 (K2on) Pompe hydraulique

DO3 (K3) Pompe d'arrosage DI3 (K3on) Pompe d'arrosage

DO4 (K4A) Mot. porte-meule vers le bas DI4 (Ké6on) Aspirateur

DO5 (K4B) Mot. porte-meule vers le hautDI5 (MGO) Plan magnétique

DO6 (K6) Aspirateur de poussiere DI6 (24VACon) 24 VAC

DO7  (V7) Dresser vanne d'eau réfrigé. DI7 (NSoff) Arrét de secours

DO8 (V01) Vanne de déchargement . DI8 (24VDCon) 24 VDC

DO9 (V5) Vanne déch. Mouv. traversal DI9 (24VKon) 24 VK

DO10 - Option DIT0 (RLOV) SMSO01

DO11 - Option DI11 (RLOA) SMS02

DO12 - Option DI12 (DN) Mouv. vert. en bas
DI13 (PTBH) T. fleche a droite
DI14 (PTST) T. fleche en arr.

DO13 (V0O3A) Table é drolte DI1T5 (PTSF) T. fleche en avant

DO14 (VO3B) Table a gauche DI16 (PTBV) T. fleche a gauche

DO15 (V02) Table Marche

DO16 (V3A) Mouvement traversal arriere

DO17 (V3B) Mouvement traversal avant DI17 (BHon) Table a droite

DO18 (V2) Mouvement traversal démarr. DI18 (BVon) Table a gauche
DI1T9 (BPon) Table stationnem.
DI20 (SFon) Mouv.trav. en avant

DO19 (V4A) Mouvement rapid traversal DI21 (STon) Mouv.trav. en arr.

DO20 (V4B) Mouvement continu traversal DI22 (SPon) Mouv. trav. parque

DO21 (Vé6) App. de dressage (en) avant DIZ23 (AFon) Dressage en avant

DO22 (R/M1) Retabl. M1 compteur rotat. DI24 (ATon) Dressage en arriere

DO23 (P/VE) Préregler. Encodeur vertical DI?5S (VToff) Pos. haute vert.

DO24 (P/TE) Préregler. Encod. mouv. trav, DIZ26 (MBoff) Table manuelle
DI27 (HPoff) Serrure table hydr.
DIZ28 (ASoff) Dressage blogqué

DOZ25 (ERL) Enable sSMS01-02 DI29 (MSoff) Mouv. trav. man.

DO26 (CLKV) Clock vertical DI30 (SLoff) Mouv. trav. blogué

DO27 (U/DV) En haut/en bas vertical DI31 (VBoff) POos. basse vert,

DO28 (ILGV) Mouvement rapid vertical DI32 - Option

DO29 (CLKA) Clock dressage

DO30 (U/DA) En haut/en bas dressage

DO31 (P/HE) Préregler Encodeur roue i main

DO32 (MTA) Plan magnétique, Démagnetisation

DO33 (MGT1) Puissance, plan magnétique

DO34 (MGT2) Puissance, plan magnétique

DO35 (MGT3) Puissance, plan magnétique

DO36 (MGT4) Puissance, plan magnétique
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FEJLFINDING |  System: PPC 9001
TROUBLE SHOOTING Section: 3.3.7.1
) __automatic \

FEHLERSUCHEN Diagr.: 1189548

KGBENHAVN-DANMARK RECHERCE DES DERANGEMENTS ' Dato : 89 11 30
v
3.3.7.1 FEJLIDENTLFLEATION

Pa kortene i I/O-racket er der placeret nogle lysdioder og
trykknapper. Lysdioderne indikerer fejl og status for de enke]l-

te kort, mens trykknapperne bruges til test og reset.
(Se afsnit 3.3.2 og 3.3.3).

SPCO02G (pos. 10 og 30): Road lysdiode tandt, betyder Power on.
Hvis denne diode slukker, underseges

om *24V til I/O-rack'et er i orden.

Gul lysdiode indikerer, at alle kort
bliver skannet.

Hvis den er slukket, kan det betyde,
at SPC0OZ2G er defekt.

Gron lysdiode overvager kommunika-
tionen mellem SPC02G og IOB02G.

Hvis denne diode slukker, betyder

det, at der ikke er kommunikation
mellem SPC02G og IOB02G.

Alle output vil herefter blive nul-
stillet.

Underseg om kablet til det serielle
link er korrekt isat ellers genstart

systemet, og se om fejlen gentager
sig.




FEJLFINDING | System: PPC 9001
TROUBLE SHOOTING Section: 3.3.7.2
L automatic  \ FEHLERSUCHEN Diagr.: 1189548
OBENHAVN. L ANMARK RECHERCE DES DERANGEMENTS i Dato : 89 11 30
v
6x0, 2xDAC61 : Den gule lysdiode pa disse kort be-
(pos. 31, 32, 36) tyder, at kortets udgange er OK. Lys-

dioden slukker, hvis der er underbe-
lastning, overbelastning eller kort-
fejl.

Ved overbelastning nulstilles samti-
dig samtlige udgange pad kortet. Feij-
len resettes ved at pdvirke reset

knappen pa SPC02G.

Trykknap 6x0, : Denne knap bruges til henholdsvis
12xRD og 16xDI test af digitale indgange og digitale
udgange,

Ved aktivering af knap pd 16xDI kort,
tendes samtlige lysdioder p& kortet
og alle indgange szttes hej.

Ved aktivering af knap pad 6x0 og
12XRD t®ndes lysdioderne ogsa, men

udgangene bliver ikke aktiveret.
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3.3.7.1

FEJLFINDING System: PPC 9001

TROUBLE SHOOTING Section: 3.3.7.3
FEHLERSUCHEN Diagr.: 1189548
RECHERE DES DERANGEMENTS Date : 89 11 30

ERROR IDENTIFICATION

The cards in the I/O-rack are equiped with light emitting
diodes and push buttons. The LEDs indicate error and status of

the card, while the push buttons are used for test and reset
purposes. (See section 3.3.2 and 3.3.3).

SPC02G (pos. 10 and 30):

Red LED on means Power on.

If this LED goes out, it must be
checked whether the *24V supply to
the I/0O-rack is ok.

Yellow LED indicates that all cards
are being scanned.

If the LED is out, then the SPC02G
might be defective.

The green LED supervises the

communication between the SPC02G and
the IOB(02G.

If this LED goes out, it means that
there is no communication between the
SPC02G and the[OB02G.

Hereafter all outputs will be reset.

Check whether the cable to the serial
link is connected correctly,
otherwise restart the system and
check whether the error is still

present,
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FEJLFINDING System: PPC 9001

TROUBLE SHOOTING Section: 3.3.7.4

- automatic FEHLERSUCHEN | Diagr.: 1189548

KOGBENHAVN-DANMARK RECHERCE DES DERANGEMENTS Date : 89 11 30
v

| 6x0, 2xDAC61 : The yellow LED means that the outputs

pos. 31, 32, 36) of the card are ok. The LED goes out

1f the card is underloaded, over-
loaded, or 1if there is a card
failure.

In case of overload all outputs of

the card are reset simultaneously.

Activation of the reset button SPC02G
resets the failure.

Trykknap 6x0, : This button is used for test of the
12xRD og 16xDI digital inputs and outputs.
When the push button of the 16xDI
card 1s activated, all LEDs of the

card will be on, and all inputs are
set high.
When the button on the 6x0 is ac-

tivated, then all LEDs will be on,

but the outputs will not be ac-
tivated.




FEJLFINDING . System: PPC 9001
M”l TROUBLE SHOOTING Abschn.: 3.3.7.5
FEHLERSUCHEN Diagr.: 1189548
_automatic \ RECHERCE DES DERANGEMENTS Datum : 89 11 30
(OBENHAVN-DANMARK
v
3.3.7.5 FEHLERIDENTIFIKATION

Die Karten in dem I/O Rack sind mit Lichtdioden und Drucktasten
| versehen. Die Lichtdioden indikeren Fehler und Status der ein-
zelnen Karten, wahrend die Drucktasten zum Priif- und Rickstel-

lungszwecke verwendet werden. (Siehe Abschnitt 3.3.2 und
3.3.3).

SPCO2G (pos. 10 and 30): Die rote Lichtdiode eingeschaltet,
pedeutet Kraft ein.
Falls diese Diode erlischt, muss es

untersucht werden, ob #24V zu dem
I/0-Rack in Ordnung ist.

Die gelbe Lichtdiode indikiert, dass
alle Karte unter Abtastung sind.
Falls diese Diode erloschen 1st, ist

es moglich, dass die SPC02G defekt
ist.

Die grune Lichtdiode iberwacht die
Kommunikation zwischen die SPC02G und
die IOB02G Karten.

Falls diese Diode erlischt, bedeutet
es, dass es keine Kommunikation zwi-
schen die SPC02G und die IOBQ2G
Karten gibt,.

Alle Ausgange werden hiernach riick-
gesetzt.

Es muss untersucht werden, ob die se-

rielle Verbindung korrekt angeschlos-
sen 1st, sonst muss das System wieder
gestartet werden, und es muss kon-
trolliert werden, ob der Fehler immer
gdegenwartiq ist.
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FEJLFINDING System: PPC 9001
TROUBLE SHOOTING Section: 3.3.7.6
FEHLERSUCHEN Diagr.: 1189548
RECHERCE DES DERANGEMENTS Date : 89 11 30

6x0, 2xDAC61
(Pos. 31, 32, 36)

* &

Drucktaste 6x0,
12xRD und 16xDI

Die gelbe Lichtdiode auf diesen Kar-
ten bedeutet, dass die Ausgange die-
ser Karte 1n Ordnung sind. Die Licht-
diode erlischt, falls die Karte un-
ter- oder uberlastet wird, oder im
Falle eines Kartenfehlers.

Bei Uberlastung werden gleichzeitig
samtliche Ausgdnge der Karte riickge-
setzt. Der Fehler wird durch Aktivie-

rung von der Rucksetztaste auf der
SPCO2G Karte ruckgesetzt.

Diese Taste wird zur Priifung von den

digitalen Ein- und Ausgingen verwen-
det.

Durch Aktivierung von der Taste auf
der 16xDI Karte werden samtliche

Lichtdioden auf der Karte eilngeschal-

tet, und alle Eingange werden hoch-
gestellt.

Die Lichtdioden werden auch durch Ak-
tivierung von der Taste auf der 6xO
und 12xRD Karte eingeschaltet, die

Ausgange werden aber nicht aktiviert.
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3.3.7.7

FEJLFINDING Systeme: PPC 9001

TROUBLE SHOOTING Partie : 3.3.7.7
FPEHLERSUCHEN Diagr.: 1189548
RECHERCHE DES DERANGEMENTS Date : 89 11 30

RECHERCHE DES DERANGEMENTS

Les cartes du rack I/O sont equipées des diodes luminescentes
et des boutons-poussoirs. Les diodes indiquent les errreurs et
1'état des cartes, et les boutons-poussoirs sont utilisés en

cas d'essai et de rétablissement. (Voir partie 3.3.2 et
3.3.3).

SPC02G (pos. 10 et 30): La diode rouge allumée est un indi-
cateur de branchement.
Si cette diode s'éteint, il faut
s'assurer que l'alimentation * 24y

pour le rack I/O est en ordre.

La diode jaune indique que le systéme
est en train d'explorer toutes les
cartes.

S1 la diode n'est pas alllumée, il

est possible que la carte SPC02G est
défectueux.

La diode verte surveille la communi-
cation entre les cartes SPC02G et
IOB02G.

Si la diode s'éteint, cela signifie
qu'il n'existe pas de communication
entre les cartes SPC02G et IOB02G.

Apres cela toutes les sorties seront

»

mise a zero.

b

S'assurer que le cable a la liaison
serielle est connecte correctement,
et démarrer le systéme 3 nouveau et

controler si 1l'erreur est toujours
présente,




l FEJLFINDING Systeme: PPC 9007

'm TROUBLE SHOOTING Partie: 3.3.7.8

FEHLERSUCHEN Diagr.: 1189548

_automatic_\ RECHERCHE DES DERANGEMENTS Date : 89 11 30
tﬁBENHAVN DANMARK

e

6x0, 2xDAC61

12XxRD og 16xDI

Bouton-poussoir 6x0,

La diode jaune de ces cartes signifie
que les cartes sont en ordre. La
diode s'éteint si la carte est sous-
ou surchargee, ou s'il existe une er-
reur de carte,

En cas de surcharge toutes les sor-
ties de la carte seront mise a zéro.
L'erreur est effacée par 1'‘'activation

du bouton derétablissement sur la
carte SPC02G.

Ce boutons est utilisé pour 1'essai

des entrees et sorties digitales.

Quand le bouton-poussoir sur la carte
16xDI est activé, toutes diodes des
cartes s'allument et toutes les en-

trées sont activées.

S1 le bouton sur 6x0O et 12xRD est ac-
tivé, les diodes s'allument, mais les

sorties ne sont pas activées,
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System: PPC 9001
Section: 3.4.2
EENMGIRERRE I 0 vaCc/DC Diagr.: 1189548
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| VERTIKAL STEPMOTOR SMSO01 l System: PPC 9001
VERTICAL STEPPING MOTOR SMSOT Section: 3.5.1

T automatic VERTIKALER SCHRITTMOTOR SMSO1 Diagr.: 1189548
KMENHAVN o ANMARK MOTEUR PAS-A-PAS VERTICAL Dato : 89 11 30
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AFRETTERSTEPMOTOR SMS(02 System: PPC 9001

DRESSER STEPPING MOTOR SMS02 Section: 3.5.2
EENGIGERR ABRICHTER SCHRITTMOTOR SMS02 Diagr.: 1189548
KOBENHAVN.DANMARK MOTEUR PAS-A-PAS A DRESSER Dato : 89 11 30
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VERTIKALENCODER EITB/15V System: PPC 9001
VERTICALENCODER EITB/15V Section: 3.6.1
T automatic \ VERTIKALPULSGEBER EITB/15V Diagr.: 1189548
OB ENNAVN. DANMARK CODEUR VERTICAL EITB/15V Dato : 89 11 30
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SWITCHINDSTILLINGER EITB/15V 1 System: PPC 9001
SWITCH SETTINGS EITB/15V Section: 3.6.2

SCHALTER POSITIONEN EITB/15V Diagr.: 1189548
POSITIONS COMMUTATEUR EITB/15V Dato : 89 11 30
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HANDHJULSENCODER EITB/05V | system: PPC 9001
HAND WHEEL ENCODER EITB/05V Section: 3.6.3

HANDRAD PULSGBER EITB/05V Diagr.: 1189548
CODEUR DE LA ROUE A MAIN EITB/05V Dato : 89 11 30
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SWITCHINDSTILLINGER EITB/05V I System: PPC 9001

M”l SWITCH SETTINGS EITB/05V Section: 3.6.4
automatic SCHALTER POSITIONEN EITB/05V Diagr.: 1189548
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MONTERING AF HKA OG V24

System: PPC 9001
MOUNTING OF HKA AND V24 Section: 3.7.1
MONTIERUNG VON HKA UND V24 Diagr.: 1189548
KOBENHAVN-DANMARK ~ MONTAGE HKA ET V24 Dato 89 11 30
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‘ | MONTERING AF ITB16 |  System: PPC 9001
MOUNTING OF ITB16 Section: 3.7.2

MONTIERUNG VONITB16 Diagr.: 1189548
KGBENMHAVN-DANMARK MONTAGE ITB16 Dato : 89 11 01
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’””l MONTERING AF HKB, HKC, HKD, HRKE | System: PPC 9001
| MOUNTING OF HKB, HKC, HKD, HKE Section: 3.7.3
WENRERT MONTIERUNG VON HKB, HKC, HRD, HKE | Diagr.: 1189548
KOBENHAVN-DANMARK MONTAGE HKB, HKC, HKD, HKE _|- Dato 89 11 01
74801 i
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74771

V24,12 )24VDC

MONTERING AF HKF,
MOUNTING OF HKF,

MONTIERUNG VON HKF,
MONTAGE HKF, ITB
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20P
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System: PPC 9001
Section: 3.7.4

Diagr.: 1189548

Dato : 89 11 30
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””l Montering af OTB12AC. OTR16P System: PPC 9001

Mounting of OTB12AC, OTB16pP Section: 3.7.§
Montierunq von OTB12AC. OTB16P Diagr.: 1189548
KOBENHAVN-DANMARK Montage de OTB12AC, OTB16P Dato : 89 11 30
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Forbindelser operaterpanel

_ 1 System: PPC 9001
Connections Operator Panel

Section: 4.9

BSUHL

M

automatic Verblqdungen Bedienertafel Diagr.: 1189548
KOBENHAVN-DANMARK Connexions Panneau Operateur Date : 89 11 30
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”” Monitorprint System: PPC 9001
‘ Monitor Print Section: 4.2
UENGIRERER Mor.utor P_rlnt Diagr.: 1189548
KOBENHAVN-DANMARK Print moniteur Date : 89 11 30
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””‘ JUSTERING AF MONITOR |  system: PPC 9001
MONITOR ADJUSTMENT Section: 4.3.1
MONITOR JUSTIERUNG Diagr.: 1189548
) _automatic 3 AJUSTAGE MONITEUR l Dato : 89 11 30
KOBENHAVN-DANMARK |

JUSTERING AF MONITOR

V.LIN: Lodret linearitet. Justeres, sdledes at karakte-
| rerne er lige store foroven og forneden pa sker-
men,
V.FREQ: Lodret frekvens. Justeres, hvis billeder ruller.

Find en position pa potmeter, hvor billedet ruller
ganske langsomt nedad. Drej potmeteret, saledes at
billedet ruller opad med passende hastighed og
bliver holdt fast, ndr toppen af billedet nar
toppen af skarmen. Passende hastighed er, nar
billedet ruller pa plads i 1lebet af ca. 1/2

sekund.
HEIGHT: Hejde. Juster til passende billedheijde.
PHASE: Vandret centrering. Justeres, sdledes at billedet

er midt pa skermen.

HORIZ.FREQ: Vandret frekvens. Justeres
ter.
Find en position, hvor billedet er stabilt. Drej
til den ene side, indtil billedet netop begynder
at valte. Drej derefter til den modsatte side,
indtil billedet netop begynder at valte. Den kor-

rekte position er midt imellem de to fundne punk-
ter.

; hvis billedet val-

FOCUS : Justeres til skarpest muligt billede.

BRIGHTNESS: Lys. Dre] op, indtil hele skarmen netop begynder
at lyse. Drej en anelse tilbage, indtil man ikke
kan se lys, hvor der ingen karakterer er.

CONTR: Rontrast. Justeres, saledes at der er en passende
forskel mellem de forskellige "farver" pa skarmen.

H.LIN: Vandret linearitet. Skal normalt ikke reres. Kan
Justeres med ikke magnetisk materiale, indtil ka-
raktererne er ens i begge sider af skarmen.




JUSTERING AF MONITOR |
MONITOR ADJUSTMENT Section: 4.3.2
MONITOR JUSTIERUNG Diagr.: 1189548
AJUSTAGE MONITEUR Date : 89 11 30

System: PPC 9001

BUHL

automatlc
KOBENHAVN-DANMARK

4,3.2

MONITOR ADJUSTMENT

V.LIN:

V.FREQ:

HEIGHT:

PHASE:

HORIZ.FREQ:

FOCUS:;

BRIGHTNESS:

CONTR:

H.LIN:

Vertical linearity. Adjust so that the caracters
have the same height at the top and at the bottom
of the screen.

Vertical frequency. Adjust if the picture rolls.
Find a position on the potentiometer where the
plcture rolls down quite slowly. Turn the poten-
tiometer so that the picture rolls up at an ap-
propriate pace and so that it is kept on the
screen when the top of the picture has reached the
top of the screen. The pace is appropriate when
the picture is in place in 1/2 sec. appr.

Height. Adjust until the picture has an appro-
priate height.

Horizontal centering. Adjust until the picture is
1n the middle of the screen.

Vertical frequency. Adjust if the picture over-
turns.

Find a position where the picture is stable. Turn
to one side until the picture just begins to
overturn. Then turn in opposite direction until
the picture just begins to overturn. The correct
position is right between the two found positions.

Adjust until the picture is as sharp as possible.

Turn until the whole screen just begins to give
out light. Turn a little in the opposite direction
until there is no light where there are no
caracters.

Contrast. Adjust until there is a proper

difference between the various "colours" on the
screen.

Vertical linearity. Normally it is not necessary
to adjust this. Can be adjusted by means of some
non magnetic material until the caracters are even
in both sides of the screen.
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4,.3.3

JUSTERING AF MONITOR

MONITOR ADJUSTMENT
MONITOR JUSTIERUNG
AJUSTAGE MONITEUR

System: PPC 9001
Abschn.: 4.3.3
Diagr.: 1189548
Datum : 89 11 30

MONITOREINSTELLEUNG

V.LIN:

V.FREQ:

HEIGHT:
PHASE :

HORIZ.FREQ:

FOCUS:

BRIGHTNESS

CONTR:

H.LIN:

Senkrechte Linearitat. Muss. so eingestellt werden,
dass die Charaktere oben und unten am Schirm die
selbe Grosse haben.

Senkrechte Frequenz. Muss justiert werden, falls
das Bild rollt.

Auf eine Position auf dem Potentiometer einstel-
len, wo das Bild ganz langsam nach unten rollt.
Das Potentiometer drehen, bis das Bild mit einer
angemessenen Geschwindigkeit nach oben rollt und
festgehalten wird, wenn der obere Teil des Bildes
den oberen Teil des Schirms erreicht. Eine ange-
messene Geschwindigkeit 1ist, wenn das BRBild auf
Platz im Laufe von etwa 1/2 Sek. rollt.

Hohe. Regeln bis eine angemessene Bildhdhe er-
reicht ist.

Waagerechte Zentrierung. Muss so justiert werden,
dass das Bild in der Mitte des Schirm ist.

Waagerechte Frequenz. Muss justiert werden, falls
das Bild umkippt.

Eine Position finden, wo das Bild stabil ist. Dann
zu der einen Seite drehen, bis das Bild gerade mit

dem Umkippen anfangt. Dann in der anderen Richtung
drehen, bis das Bild gerade mit dem Umkippen an-
fangt. Die korrekte Position ist in der Mitte
zwischen die zwei gefundene Punkte.

Muss Justiert werden, bis das Bild so scharf wie
moglich ist.

Aufdrehen, bis der Schirm eben aufleuchtet. Ein
bischen zuruckdrehen, bis kein Licht zu sehen ist,
wo keine Charactere sind.

Kontrast. Muss so justiert werden, dass es einen
angemessenen Unterschied zwischen den verschie-
denen "Farben" auf dem Schirm gibt.

Waagerechte Linearitdt. Soll normalerweise nicht

Justiert werden. Kann aber mittels eines nicht
magnetischen Materials Ijustiert werden, bis die

Charaktere gleich in beiden Seiten des Schirms
sind.



- JUSTERING AF MONITOR | Systeéme: PPC 9001
M”l MONITOR ADJUSTMENT Partie: 4.3.4

MONITOR JUSTIERUNG Dlagr.. 1189548
_automatic AJUSTAGE MONITEUR Date 89 11 30
KOBENHAVN-DANMARK
4.3.4 AJUSTAGE ECRAN
V.LIN: Linearité verticale. Ajuster jusqu'a ce que les

caracteres soient de méme hauteur en haut et en
bas sur 1'écran.

VFREQ: Fréquence horizontale. Régler si 1'image roule.
Ajuster a 1'aide du potentiométre jusqu'a ce que
1'image roule assez lentement vers le bas. Tournez
le potentiometre jusqu'a ce que 1'image roule vers
le haut par une vitesse appropriée et jusqu'a
l'arrét quand la partie supérieure de 1'image at-
teint la partie supérieure de 1'écran.

Une vitesse appropriée est atteint quand 1'image
est en place en 1/2 sec. i peu prés.

HEIGHT: Hauteur. Ajuster jusqu'a ce qu'une hauteur de
l'image appropriée soit atteinte.

PHASE Centrage vertical. Regler jusqu'a ce que 1 'image
solt au milieu de 1'écran.

HORIZ.:FREQ Fréquence horizontale. Ajuster si l1'image se ren-
verse.

Ajuster jusqu'a la stabilisation de l'image. Tour-
nez vers l'un cote jusqu'a ce moment ol 1'image
commence de se renverser. Tournez 3 1'autré cotéd
jusqu'a ce moment ol 1'image commence de se ren-
verser. La position correcte est 3 mi-distance

entre ces deux points trouvés.

FOCUS ; Ajuster jusqu'a ce que 1'image est aussi distincte
que possible.

BRIGHTNESS: Régler jusqu'a ce moment ol tout 1'dcran commence
de donner de la lumiére. Tournez en sens inverse

jusqu'a ce qu'il n'y a pas de la lumidre ol il n'y
a pas de caracteres sur 1'écran.

CONTR: Contraste. Ajuster jusqu'a ce qu'une difference
apprOprlee entre les "couleurs" soit atteinte sur
1'écran.

H.LIN: Linéarité verticale. Normalement cet ajustage

n'est pas necessaire. Est ajustable a l'aide de
matieres non—magnethue jusqu'a ce que les carac—
teres sont égales des deux cotés de 1'écran.




””‘ MASKINOVERSIGT System: PPC 9001
MACHINE SURVEY Section: 5.1

MASCHINENUBERSICHT Diagr.: 1189548
KOBENHAVN-DANMARK VUE D'ENSEMBLE DE MACHINE Dato : 89 11 30
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’ HYDRAULIK BOX | System: PPC 9001
HYDRAULIC BOX | Section: 5.2

KGBENHAVN DANMARK BOITE HYDRAULIQUE —l Dato : 89 11 30
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AFRETTER BOX ASC | System: PPC 9001
Mﬂl DRESSER BOX ASC Section: 5.3
ABRICHTER KASTEN ASC Diagr.: 1189548
m BOITE A DRESSER ASC I Date : 89 11 30
KOBENHAVN-DANMARK

1 2 3
c b a C b a f e d ¢ b a
I I mininimls
1: AT Afretter tilbage 3: Afretter stepmotor
Dresser backwards Dresser stepping motor
Abrichter hintgn Abrichter Schrittmotor
Dresseuse arriere Dresseuse moteur pas-a-pas

2: AF Afretter fremme
Dresser vorwards
Abrichter vorne
Dresseuse avant

a: brun/brown/braun/brun (+) a: bla/blue/blau/bleu

b: sort/black/schwarz/noir (S) b: red/red/rot /rouge

C: bla/blue/blau/bleu (O) C: 4gren/green/grin/vert
d: sort/black/blau/bleu
e: gul/yellow/gelb/jaune
£ hvid/white/Weiss/blanc

STAA
STAA
STAB
STAB
N.C.
N.C.
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v3

EXT

Ekstra udstyr

ELTAVLE - System: PPC 9001
SWITCH BOARD Section: 5.4.1
SCHALTTAFEL Diagr.: 1189548
TABLEAU DE DISTRIBUTION Date : 89 11 30

DEL STD. EXT. BESKRIVELSE
— S E— — ——— r
| F1 X Kombiafbryder, slibemotor

F2 | X , Kombiafbryder, hydraulikpumpe |
|  F3 X Kombiafbryder, kelemiddelpumpe

F4 X | Kombiafbryder, vertikal ilgang op/ned ,

F5 X Kombiafbryder, kolemiddelfilter
| F6 | X | Kombiafbryder, stevsuger

F8A/B X | Smeltesikring, T1-T2-T3 primer

F9A/B X Smeltesikring, 220 V SMPS

K1 X | Rel®, slibemotor

K2 X Rel®, hydraulikpumpe
| K3 | X Rela, kolemiddelpumpe
| K4A | X Rel®, vertikal ilgang, ned
| K4B X Rela, vertikal ilgang, op
| K5 X Rele, kolemiddelfilter

K6 X Rela, stevsuger |

MG X Magnetplan

PU30 | X Ensretter +/- 24VDC, 24VK

QA X Hovedkontakt

SH X Sikringsholder

T1 X Transformator, styrespending

T2 X | Transformator, magnetplanstyring

T3 X | Transformator, switch-mode, monitor
| WMG X | Magnetplan styring

WMGI X Interface, OTB16P~-WMG
| 220V X 220 VAC til Switch Mode Power Supply

17V X 17 VAC til monitor r
N — —_— —_— —— ———— —

STD = Standard udstyr



SCHALTTAFEL Diagr.: 1189548
TABLEAU DE DISTRIBUTION Date : 89 11 30

ELTAVLE System: PPC 9001
POWER PANEL Section: 5.4.2
A _automatic \

KOBENHAVN-DANMARK

ITEM STD. EXT. DESCRIPTION
S I 4 . , . —
F1 X Circult Breaker, Grinding Wheel
F2 X Circult Breaker, Hydraulic Pump
3 X Circult Breaker, Coolant Pump
F4 X Circuit Breaker, Grinding Wheel up/down
F5 X Circult Breaker, Coolant Filter
F6 X Circult Breaker, Dust Collector
F8A/B X Safety Fuse, T1-T2-T3 primary
FOA/B X Safety Fuse, 220 V SMPS
K1 X Relay, Grinding Wheel
K2 X Relay, Hydraulic Pump
K3 X Relay, Coolant Pump
K4A X Relay, Grinding Wheel down
K4B X Relay, Grinding Wheel up
K5 X Relay, Coolant Filter
K6 X Relay, Dust Collector
MG X Magnetic Chuck
PU30 X Rectifier +/- 24VDC, 24VK
QA X Main Switch
SH X Fuse-holder
T1 X Transformer, Control Voltage
T2 X Transformer, Magnetic Chuck Control
T3 X Transformer, Switch-mode, Monitor
WMG X Magnetic Chuck Control
WMGI X Interface, OTB16P-WMG
220V X 220 VAC to Switch Mode Power Supply
17V X 17 VAC to Monitor

STD = Standard Equipment
EXT = Extra Equipment




’””l ELTAVLE System: PPC 9001
SWITCH BOARD Abschn : 5.4.3
m SCHALTTAFEL Diagr.: 1189548
KOBENHAVN-DANMARK TABLEAU DE DISTRIBUTION Datum : 89 11 30
ITEM ’ STD. | EXT. DESCRIPTION
— — — ——
F1 X Lelistungsschalter, Schleifspindelmotor |
F2 X Leistungsschalter, Hydraulikpumpe H
F3 I X l Leistungsschalter, Kihlmittelpumpe
F4 X Lelstungsschalter, vertikale Schnellbe-
wegung nach oben/nach unten
F5 X | Lelstungsschalter, Kihlmittelfilter
| F6 X 1 Leistungsschalter, Absauger
F8A/B X Sicherung, T1-T2-T3 primir |
FOA/B X Sicherung, 220 V SMPS
K1 | X | | Relais, Schleifspindelmotor |
| K2 | X Relais, Hydraulikpumpe
K3 | X | | Relais, Kuhlmittelpumpe
K4A X Relais, vertikale Schnellbewegung unten
K4B X Relais, vertikale Schnellbewegung oben |
K5 | X Relais, Kihlmittelfilter
K6 | X Relais, Absauger
MG | X | Magnetspannplatte |
| PU30 X | Gleichrichter +/- 24VDC, 24VK
| QA | X Hauptschalter |
SH X Sicherungshalter
T1 | X | Wandler, Steuerspannung
T2 | X | Wandler, Magnetspannplatte Kontrolle
T3 | X | | Wandler, Schaltmodus, Monitor
WMG | X | Magnetspannplatte Kontrolle |
WMGI | X Interface, OTB16P-WMG
220V X | 220 VAC zu Schaltmodus Stromver sorgung
17V L X | 17 VAC zu Monitor
— - i S N - - —— -
STD = Standard Ausriistung
EXT = Extra Ausristung




’””l ELTAVLE I Systeme: PPC 9001
SWITCH BOARD Partie: 5.4.4
SCHALTTAFEL Diagr.: 1189548
automatic TABLEAU DE DISTRIBUTION Date : 89 11 30
K@BENHAVN-DANMARK ‘
PIECE STD. EXT. | DESCRIPTION |
4 - -+ -t ————— — -
F1 X Disjoncteur, moteur porte-meule |
| F2 X | Disjoncteur, pompe hydraulique |
| F3 X Disjoncteur, pompe d'arrosage
F4 I X Disjoncteur, mouv. rapid vertical
F5 | X Disjoncteur, Filtre d'arrosage
F6 X | Disjoncteur, Aspirateur
F8A/B X Fusible, T1-T2-T3 primaire ,
F9A /B | X Fusible, 220 vV SMPS |
K1 X | Relais, moteur porte-meule |
K2 X Relals, pompe hydraulique
K3 X Relais, pompe d'arrosage |
K4A X |  Relais, mouvement rapid vertical en bas |
K4B X Relais, mouvement rapid vertical en haut |
K5 X Relals, filtre d'arrosage
K6 X Relals, aspirateur
MG I X Plan magnetigue
PU30 X Rectificateur +/- 24VDC, 24VK
QA X  Commutateur principal
SH X Porte-fusible
T1 X Transformateur, tension de contrdle

T2 X Transformateur, contrdle de plan magnet.

T3 X Transformateur, mode commutat. moniteur |
WMG X Contrdle de plan magnétique

WMGI X { Interface, OTB16P-WMG

220V X 220 VAC pour alimentation de mode commutat
17V A X 17 VAC pour moniteur

S I _ _ _
STD = Equilipment standard

EXT = Equlpment extraordinaire




AUTOMATIC PANEL Section: 5.5.1

AUTOMATIK TAFEL Diagr.: 1189548
KOBENHAVN-DANMARK TABLEAU AUTOMATIQUE Date : 89 11 30
v
DEL STD. EXT,. BESKRIVELSE
R S i S — SU——
CBC X Common Bus Controller |
CONB X Converter Board - EITB
CPU X Central Processing Unit
C-RACK X | Centralrack, Processor del
| DI | Digitale Input
DO Digitale Output
{EITB/05 | X (X) Encoder Input Terminal Board, +5V
|EITB/15 X Encoder Input Terminal Board, +15V
HKA 1-11 X Tilslutning, kontaktorer
HKA21-27 | X Tilslutning, 24V AC, DC%*, KRAFT
HKA31-36| X Tilslutning, WMGI (magnetplanstyring)
HKB 1-14| X ‘Tilslutning, hydraulik
HKC 1-8 X Tilslutning, afretter
HKD NSAC | X | Nedstop, 24 VAC - Kontaktorer
HKD 0OV | X Tilslutning, 0 V
HKD NSDC X Nedstop, 24 VDC - Stepmotorer
HKD DN X  Piltast, ilgang ned
HKE V7 X Tilslutning, kolevandsventil , afretter
HKF 1-13] X Tilslutning, foelere
IOB X Input/Output Board
I0-RACK X Input/Output Rack, 1nd-/udgange
ITB16 | X | Input Terminal Board. Tilsl. 16xDI pos. 8
| ITB20P X ! Input Terminal Board. Tilsl. 16xDI pos. 7
OPI w X Operator interface
OTB12 X Output Terminal Board. AC output tilslut— |
r ning 12 RD, pos. 33
OTB16P X Output Terminal Board. Tilslutning,
12xRD, pos. 34.
SMSO01 | X Stepmotor styring, vertikal stepmotor
SMS02 I X | Stepmotor styring, afretter stepmotor
SMPS X Switch Mode Power Supply - Central Rack
SPC X | Seriel-parallel Converter
v24 X Rela, 24 V DC
16xDI | X l6xDigitale Input. 18-48VDC
12XRD X 12xRele® Driver. Digital output, 100 mADC
6x0 X 6xOutput. Digitale output, 2,5 ADC
— L —t N — —— e —
STD = Standard udstyr
EXT = Ekstra udstyr
¥




AUTOMATIKTAVLE System: PPC 9001
AUTOMATIC PANEL | Section: 5.5.2
L automatic ¥ AUTOMATIK TAFEL Diagr.: 1189548
KOBENHAVN-DANMARK TABLEAU AUTOMATIQUE Date : 89 11 30

v
ITEM STD. | EXT. | DESCRIPTION
| e — —_— —— ———— — ———— e -
CBC X Common Bus Controller |
CONB X Converter Board ~ EITB
CPU X Central Processing Unit
C-RACK X Central Rack, Processing Part
DI Digitale Input
DO n Digitale Output
EITB/05 X (X) Encoder Input Terminal Board, +5V
EITB/15 | X Encoder Input Terminal Board, +15V
HKA 1-11} X Connection, Contactors
HKA21-27 ] X Connection, 24V AC, DC%, Power
HKA31-36 | X Connection, WMGI (magnetic chuck control)
HKB 1-14| X Connection, Hydraulic
HKC 1-8 X Connection, Dresser
HKD NSAC X Emergency, 24 VAC - Contactors
HKD 0V X Connection, 0 V
HKD NSDC X Emergency, 24 VDC - Stepping Motors
HKD DN X Arrow Button, Rapid Feed down
HKE V7 X Connection, Cooling Water Valve, Dresser
HKF 1-13 X Connection, Sensors
IOB | X 1 Input/Output Board
JO-RACK X Input/Output Rack, inputs/outputs
ITB16 X Input Terminal Board. Conn. 16xDI pos. 8
ITB20P X Input Terminal Board. Conn. 16xDI pos. 7
OPI X Operator Interface
OTB12 + X Output Terminal Board. AC Output Connect-
ion 12 RD, pos. 33
OTB16P X Output Terminal Board. Connection, |
. 12XxRD, pos. 34.
SMSO01 X Control Unit for Stepping Motor, Vertical
SMS(02 X Control Unit for Stepping Motor, Dresser
SMPS X Switch Mode Power Supply - Central Rack
SPC X Serial-parallel Converter
V24 X Relay, 24 V DC
16xDI | X 16xDigital Inputs. 18-48VDC
12XRD X 12xRelay Driver. Digital Output, 100 mADC
6x0 X 6xOutput. Digital Output, 2,5 ADC
] 1 - ]
STD = Standard Equipment
EXT = Extra Egipment
I




AUTOMATIKTAVLE Systtjz-m: PPC 9001
AUTOMATIC PANEL Section: 5.5.3

- automatic \ AUTOMATIK TAFEL Diagr.: 1189548

KOBENHAVN-DANMARK TABLEAU AUTOMATIQUE Date : 89 11 30
v

| ITEM STD. EXT. | DESCRIPTION

| — — -+ - _— — —————]
CBC X Common Bus Controller
| CONB X Converter Board - EITB
CPU X Central Processing Unit |
C-RACK X Central Rack, Processing Part |
DI i  Digital Input
DO Digital Output '
EITB/05 X (X) Encoder Input Terminal Board, +5V
EITB/15 X | Encoder Input Terminal Board, +15V
|HKA 1-11] X Anschluss, Kontaktore
HKA21-27| X Anschluss, 24V AC, DC%, Kraft
HKA31-36 X I  Anschluss, WMGI (Magnetspannplatte Kontr.) |
{HKB 1-14 X Anschluss, Hydraulik
HKC 1-8 X Anschluss, Abrichter
HKD NSAC X Notstopp, 24 VAC - Kontaktore
HKD 0V X Anschluss, 0 V
HKD NSDC| X Notstopp, 24 VDC - Schrittmotor
HKD DN X Pfeiltaste, vertik. Schnellbewegung unten
HKE V7 X Anschluss, Kuhlwasserventil, Abrichter
HKF 1~13| X Anschluss, Fuhler
IOB X Input /Output Board
IO-RACK X Input/Output Rack, inputs/outputs
| ITB16 X | Input Terminal Board. Conn. 16xDI Pos. 8
ITB20P X Input Terminal Board. Conn. 16xDI Pos. 7
OPI X | Operator Interface
OoTB12 ﬂ X | Output Terminal Board. AC Ausg. Anschluss

12 RD, Pos. 33
OTB16P | X Output Terminal Board. Anschluss,
12xRD, Pos. 34.
SMSO01 | X Steuerung fur Schrittmotor, Vertikal
SMS02 X Steuerung fUr Schrittmotor, Abrichter
SMPS X Switch Mode Power Supply - Zentralrack
| SPC | X Serial-parallel Converter |
V24 | X Relais, 24 vV DC
t 16xDI X 16xDigital Inputs. 18-48VDC
12%xRD X 12xRelay Driver. Digitaler Ausg., 100 mADC
6x0 X 6xOutput. Digitaler Ausgang 2,5 ADC
|

I STD = Standard Ausriistung
EXT = Extra Ausriistung




AUTOMATIKTAVLE | Systeme: PPC 9001
””‘ AUTOMATIC PANEL Partie: 5.5.4
AUTOMATIK TAFEL ' 1189548

Diagr.:

automatlc TABLEAU AUTOMATIQUE Date : 89 11 30
KOBENHAVN-DANMARK | __l
PIECE STD. EXT. | DESCRIPTION
- — 4 T — - - —
CBC X Controleur bus commun
CONB X Carte convertisseur EITB
CPU X Microprocesseur |
C-RACK X Rack central
DI Entrées digitales
DO Sorties digitales
|EITB/05 X (X) | Tncodeur Entrée carte terminale, +5V
IEITB/15 X Encodeur Entrée carte terminale, +15V |
| HKA 1—11| X Connexion, Contacteurs |
HKA21--27l X Connexion, 24V AC, DC*, Puissance
HKA31-36 X Connexion, WMGI (contrdle plan magnétique)I
HKB 1-14 X Connexion, Hydraulique
HKC 1-8 | X Connexion, Dressage
HKD NSAC X Arréet secours, 24 VAC - Contacteurs
HKD 0V X Connexion, 0 V
HKD NSDC | X Arrét secours -~ 24 VDC, mot. porte-meule |
HKD DN X Touche fleche, mouvement rapid en bas
| HKE V7 X Connexion, vanne d'eau refrig., dressage
HKF 1-13 X Connexion, palpeur
IOB X Carte Entreée/Sortie
I0-RACK X Rack Entrée/Sortie, entrées/sorties |
ITB16 X Carte terminale entree. Conn. 16xDI pos. 8
ITB20P X Carte terminale entrée. Conn. 16xDI pPos. 7'
OPI X Interface opérateur |
OTBR12 X Carte terminale sortie. AC Output Connex- |
ion 12 RD, pos. 33
OTB16P X Carte terminale sortie. Connexion
12xRD, pos. 34.
SMSO 1 X | ContrOle moteur pas-a-pas. Vertical
SMS(2 X | ContrOle moteur pas-a-pas. Dressage
SMPS X | Alimentation mode commutat. Rack central
SPC X Convertisseur sériel-parallel
V24 | X | Relais, 24 V DC
16xDT X 16xEntrées digitales 18-48VDC
12xRD X | 12xGestion relais. Sorties digit. 100 mAD
6x0 X 6xSorties. Sorties Digitales 2,5 ADC
1 F
———— — —te — — S — — S —— -~ S—
STD = Equipment standard
EXT = Equipment extraordinaire




’””‘ OPERAT@RPANEL OG MASKINE System: PPC 9001
OPERATOR PANEL AND MACHINE Section: 5.6.1
- automatic \ BEDIENERPANEL UND MASCHINE Diagr.: 1189548
KOBENHAVN-DANMARK PANNEAU OPERATEUR ET MACHINE Date : 89 11 30
DEL [ STD. EXT. BESKRIVELSE
| i
AF X Endestop afretter fremme
AS X Microswitch, afrettersparring
' ASC X Afretter Box
AT X Endestop afretter tilbage
BH X Endestop Bord hejre
BP X Endestop Bord parkering
BV X Endestop Bord venstre
| CT X Cursor tastatur
DN X Tast, Ilgang ned ' |
FAN X Ventilator
HE X Handhjulsencoder
HT X Hovedtastatur
HP X Microswitch, hydraulisk bordl&as
MB X . Microswitch, manuelt bord
MS X Microswitch, manuel slade
MT X { Menu tastatur
M1 X Slibemotor
M2 X Hydraulikpumpe
M3 X Kalevandspumpe
M4 X Vertikal ilgangsmotor
M5 X Kolemiddelfilter
M6 X Stovsuger
NS X Nedstop
PT X Piletastatur
SF X Endestop, saddel fremme
SL X Microswitch, sladelis
SP X Endestop, saddel parkering
ST X Saddel tilbage
TE X Tvarbevagelsesencoder, digitalt méleudstyr!
VT X Endestop, vertikal top
VB X Endestop, vertikal bund
VE X Vertikal encoder
VO1 X Aflastningssventil
V2 X Slade start
V02 X Bord start
V3A X Slade tilbage
V3B X Slede frem
vo3a | X Bord mod h@jre
VO3B X Bord mod venstre
V4A | X Tverslade ilgang
V4B X Tverslade kontinuerlig l
V5 X Aflastningsventil, tvarbevagelse
V6 X Afretter frem (fremme)
&_ V7 | X Afretterkelevand J
STD = Standard udstyr EXT = Ekstra udstyr




BUHL

KOBENHAVN-DANMARK

OPERATORPANEL OG MASKINE System: PPC 9001
OPERATOR PANEL AND MACHINE Section: 5.6.2
BEDIENERPANEL UND MASCHINE Diagr.: 1189548
PANNEAU OPERATEUR ET MACHINE Date : 89 11 30
ITEM STD. EXT. DESCRIPTION
- - - + - - — — - — - ~ #
AF X Dresser forwards |
AT X Dresser backwards
AS X Microswitch, Dresser Blocking |
ASC X Dresser Box
i BH X | Table Right
BP X | Table Parking
BV X Table Left |
CT X { Cursor Keyboard
DN X Push Button Grinding Wheel Rapid down
FAN X Fan |
HE X Hand Wheel Encoder
HT X | Main Keyboard
HP X Microswitch, Hydraulic Table Lock
MB X | Microswitch, Manual Table
MS X Microswitch, Manual Saddle
MT X | Menu Keyboard
M1 X | Grinding Wheel Motor
M2 X Hydraulic Pump
M3 X Coolant Pump
M4 X Vertical Rapid Feed, Motor
M5 X Coolant Filter, Motor
M6 X Dust Collector
NS X Emergency K
PT X Arrow Buttons
SF X Cross Movement forwards
SL X Microswitch, Saddle Lock
SP X Cross Movement Parking
ST X Cross Movement backwards
TE X Cross Movement Encoder, Digit. Meas.Equip.
VT X Limit Switch, Vertical Top
VB X Limit Switch, Vertical Bottom
VE X | Vertical Encoder l
V01 X | Relief Valve, Cross Feed
V2 X Cross Movement Start
V02 X Table Start
V3A X i Cross Movement backwards
V3B X Cross Movement forwards
VO3A X Table to the right
VO3B X Table to the left
V4A X Rapid Cross Movement |
V4B X Cross Movement Continuous |
V5 X Relief Valve, Cross Movement
| V6 X Dresser forward(s)
&“:V7 | X | Dresser Cooling Water l

_——--__‘_—'-—-—-—-——-———___-______ —_— — S———

STD = Standard Equipment EXT = Extra Equipment



BUHL

OPERATORPANEL OG MASKINE
OPERATOR PANEL AND MACHINE
BEDIENERPANEL UND MASCHINE

System: PPC 9001
Section: 5.6.3
Diagr.: 1189548

PANNEAU OPERATEUR ET MACHINE Date : 89 11 30
KOBENHAVN-DANMARK
ITEM STD. EXT. DESCRIPTION
— ]
“ AF X Abrichter vorwarts
| AT X Abrichter zuruck
| AS X Microschalter, Abrichter Blockierung
ASC | X Abrichterkasten
| BH X | Endschalter, Tisch rechts
{ BP X Endschalter, Tisch Parkierung |
BV X Endschalter, Tisch links |
CT X | Cursortasten |
DN | X Drucktaste Schleifspindelmotor unten |
| FAN X Ventilator
HE X Handrad Pulsgeber
HT X Haupttastatur |
HP X Microsschalter, hydraul. Tisch Schloss |
MB X | Microschalter, manueller Tisch
MS X | Microschalter, manueller Querbewegung |
| MT X | Menii Tastatur 1
M1 X | Schleifspindelmotor |
M2 X | | Hydraulikpumpe
M3 X | Kuhlmittelpumpe
M4 X | Vertikale Schnellbewegung |
M5 | X Kuhlmittelfilter
Mo X Absauger
NS | X | Not aus |
| PT X | Pfeiltasten
SF | X | Endschalter, Querbewegung vorwarts
SL | X { Microschalter, Querbewegung, Schloss |
SP | X Endschalter, Querbewegung Parkierung |
ST Endschalter, Querbewegung zurlick
TE X Querbeweg. Pulsgeber, Digit. Messaussriist.
VT | X i Endschalter, vertikal oben |
VB | X | Endschalter, vertikal unten |
| VE ! X | Vertikaler Pulsgeber
V01 X Entlastungsventil
V2 | X | Querbewegung Start
| V02 h X t Tisch Start
| V3A X Querbewegung zurlick
V3B X | | Querbewegung vorwarts ;
VO3A | X Tisch rechts ,
V03B X | Tisch links |
“ vaa | X | Querbewegung, schnell
V4B | X | Querbewegung, kontinuiert
V5 X | Entlastungsventil, Querbewegung l
| V6 X | Abrichter vorwarts |
‘ V7 | X__-__ l Abrichﬁer Kﬁhlwas%?r ‘
STD = Standard Ausristung EXT = Extra Ausrustung




OPERATORPANEL OG MASKINE Systeme: PPC 9001
””l OPERATOR PANEL AND MACHINE Partie: 5.6.4

BEDIENERPANEL UND MASCHINE Diagr.: 11389548

_automatic \ PANNEAU OPERATEUR ET MACHINE Date : 89 11 30

KOBENHAVN-DANMARK

PIECE TT_-STD. EXT.‘T__E;;E;;;;;ON |
| R | J—- e e 7
AF X Fin de course, dressage an avant
AT X Fin de course, dressage en arriere |
AS X | Touche micro, Blocage Dressage
| ASC X | Boite a dresser
BH X | Fin de course, table a droite
BP X | Fin de course, table parqué |
| BV | X | Fin de course, table a gauche |
CT X Clavier de curseur |
DN X Bouton-pouss., mot.porte-meule vers le bas|
AN ] X l Ventilateur |
HE | X Encodeur de la roue a main
HT | X | Clavier principal ,
| HP | X | Touche micro, serrure table hydraulique
| MB X r Touche micro, table manuel
MS , X Touche micro, mouvement traversal manuel
| MP | X | Clavier de menu ‘
M1 X Moteur porte-meule
M2 X |  Pompe hydraulique |
| M3 | X Pompe d'arrosage |
M4 X | Moteur mouvement rapid vertical |
| M5 X | Moteur, filtre d'arrosage
M6 X Aspilrateur
| NS J X | Arret de secours |
PT X | Touches avec fleche
SF | X | Fin de course, mouvement travers. en avant
SL X Touche micro, blocage mouvement traversal
SP | X | Fin de course, mouvement travers. parqué.
ST | X Fin de course, mouvement travers. en arr.
TE l X | Mouvem. transv. encodeur.
| VT | X | | Fin de course, pos. haute vertical |
| VB | X | Fin de course, pos. basse vertical
| VE | X Encodeur vertical
| V01 | X Vanne de déchargement
V2 X Mouvement traversal marche
V02 X | Table marche |
V3A X |  Mouvement traversal en arriere
| V3B | X Mouvement traversal en avant |
VO3A X Table a droite |
| V03B | X | Table a gauche
| V4A X Mouvement traversal rapid |
| V4B | X Mouvement traversal continu |
V5 X _ ‘ Vanne de dechargement, mouvm. transvers.
| I Vo6 X | | Vanne a dresser (en) avant i
h V7 \ X Vanne a dresser eau refrigérant -J

STD = Equlipment standard EXT = Equipment extraordinaire



BUHL

DIG. MESSAUSRUST. QUERBEWEGUNG
l EQIPM. DIGIT. MOUVEM. TRANSVERS.

KOBENHAVN-DANMARK

T

74901

MODE SWITCH

ADR. SWITCHES

[ v £ 2

|[—> ON

I
L]

M1 2 3

DIGITALT MALEUDSTYR FOR TVZERBEV.
DIG. MEAS.EQUIPMENT CROSS FEED

System: PPC 9001
Section: 6.1
Diagr.: 1189548
Date : 89 11 30
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